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& PRANA

/1 Ghcine Dondgen Eneyi”

DN 65 - FREKANS KONTROLLU
SIRKULASYON POMPALARI

GENEL TANIM C€

Prana frekans kontrollu sirkiilasyon pompalar elektronik kontrolltdir.
Yiiksek performans, diisiik enerji sarfiyati, kolay montaj ve kolayisletme
imkani saglar. Sogutma, 1sitma ve giines enerjisi sistemlerinde kullanilir.

GALISMA OZELLIKLERI

Gerilim (Monofaze) - 1IN - 50Hz 230V+%10
Maksimum akigkan sicakhigi  :-10-+110°C
Maksimum igletme basinci 10 bar

Pano koruma seviyesi (P44

Yalitim sinifi F

Montaj pozisyonu :Motor ekseni yatay
Flans baglantisi :PN6/PN10

TEKNIK BILGILER

Pompa govdesi Pik dokum
Motor govdesi Aliminyum
Mil Paslanmaz Celik
Fan Teknopolimer
Rotor gomlegi Paslanmaz Celik
MONOFAZE MODEL Yataklama Piring
HP-F 65/90 - 340 340 DN65 3,90 45-950 38 9,1 25,00 Kg | 972,00$
HP-F 65/120 - 340 340 DN65 4,00 |45-1.100 42 12 25,00 Kg  [1.080,00 $

HiDROLIK PERFORMANS EGRILERI
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ONE GIKAN OZELLIKLERI

MANUEL GALISMA MODU
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Daha Giivenli ve Uzun Omiirli;
Kuru ¢alisma ve sikisma korumasi
Yuksek Sicaklik ve yiiksek/dustik gerilim korumasi

Ergonomik Tasarim;
(+)110 Cye kadar sorunsuzgalisma
Islak rotorlu ve flangbaglantili

Gugli Yazihm;
Tum g¢alisma verilerinin ekranda goérinttlenmesi
Hatalari otomatik algilama ve ekranda goriintlleyerek ¢éiime ulasma

Tim Binalara Uygun Galisma Modlari;
Degisken devir calisma modu
Manuel ¢alisma modu




